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Description 

[0001] La presente invention concerne des perfec- 
tion nements apportes aux dispositifs de transfert de 
corps, ce dispositif comportant une multiplicite de plati- s 
nes qui supportent chacune un corps et qui sont accou- 
plees les unes a la suite des autres en une chaTne sans 
fin curviligne mobile avec des articulations propres a 
autoriser la curvilinearite de ladite chaTne mobile ainsi 
que simultanement la rotation des platines autour d'un 10 
axe horizontal pour renverser ou redresser les corps. 
[0002] Les perfectionnements selon I'invention se 
rapportent de preference, bien que non exclusivement, 
aux dispositifs de transfert de corps creux en matiere 
thermoplastique munis d'une ouverture formant goulot is 
tels que preformes, bouteilles, flacons ou analogues, ce 
dispositif comportant une multiplicite de platines de sup- 
port des corps creux respectifs qui sont accouplees les 
unes a la suite des autres en une chaTne sans fin curvi- 
ligne mobile avec des articulations propres a autoriser 20 
la curvilinearite de ladite chaine mobile ainsi que simul- 
tanement la rotation des platines autour d'un axe hori- 
zontal pour renverser (goulot en bas) ou redresser (gou- 
lot en haut) les corps creux. 

[0003] Une chaTne de transfert constitute comme 25 
mentionne ci-dessus se rencontre notamment dans les 
installations de fabrication de recipients en matiere ther- 
moplastique, tels que bouteilles, flacons ou analogues, 
en particulier pour deplacer les preformes depuis un 
poste de chargement jusqu'a et a travers un four de 30 
chauffage (four tunnel) dans lequel le materiau consti- 
tutif des preformes est chauffe pour etre ensuite moule, 
par un processus de soufflage ou d'etirage-soufflage, 
en un recipient de grande dimension (recipient interme- 
diaire ou recipient definitif). La chaTne de transfert est 35 
en general agencee pour que le deplacement lineaire 
des preformes s'accompagne, outre du renversement/ 
redressement precites, d'une rotation des preformes sur 
elles-memes de facon que le materiau soit chauffe de 
facon homogene sur tout le pourtourdes preformes, les 40 
moyens de chauffage etant disposes unilateralement 
dans le four. 

[0004] Dans les dispositifs de transfert conn us, les 
platines successives sont reunies de facon articulee les 
unes aux autres par I'intermediaire d'accouplements 4$ 
spheriques, comme cela est decrit par exemple dans le 
document FR 2 728 547 (WO 96/19401) au nom de la 
Demanderesse. 

[0005] Ce type de liaison par accouplement spheri- 
que offre I'avantage de procurer a chaque platine tous so 
les degres de liberte en rotation souhaitables vis-a-vis 
des platines encadrantes, autorisant la curvilinearite de 
la chaTne de transfert, les redressement et renverse- 
ment des corps creux et la possibility pour la chaTne de 
presenter une certaine f leche verticale en raison de son ss 
poids. 

[0006] Toutefois, cette disposition connue presente 
I'inconvenient d'etre de fabrication couteuse (sphere ou 
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calotte spherique ; cuvette spherique). 
[0007] Eu egard au nombre important des platines en- 
trant dans la constitution d'une telle chaTne de transfert 
(jusqu'a plusieurs centaines), il a paru souhaitable de 
concevoir un dispositif de transfert apte a offrir les me- 
rries caracteristiques fonctionnelles, mais ne mettant en 
jeu que des articulations simples, faciles a fabriquer et 
a assembler, et done moins couteuses. 
[0008] A ces fins, Un dispositif de transfert tel que 
mentionne au preambule se caracterise, etant agence 
conformement a I'invention, en ce que les platines de 
support des corps sont accouplees de la facon 
suivante : 

les platines sont reunies par paires successives et 
les deux platines de chaque paire sont accouplees 
par un a rb re horizontal autorisant la rotation mutuel- 
le des deux platines autour dudit arbre pour le ren- 
versement ou le redressement des corps et, 
chacune des deux susdites platines d'une paire est 
accouplee a une autre platine immediatement ad- 
jacente appartenant a une paire voisine de facon 
articulee autour d'au moins un axe vertical de rota- 
tion qui est propre a autoriser leur inclinaison mu- 
tuelle autour dudit axe vertical. 

[0009] Grace a cet agencement, chaque axe de rota- 
tion (vertical autorisant la curvilinearite de la chaTne ; ho- 
rizontal pour le renversement/redressement des corps 
creux) est const itue de facon distincte et done mecani- 
quement simple et de conception peu onereuse. 
[0010] Dans un mode de realisation prefere, le susdit 
arbre horizontal accouplant les deux susdites platines 
de chaque paire est conforme de maniere qu'un jeu sub- 
siste entre lesdites deux platines de chaque paire et que 
celles-ci puissent s'incliner Tune par rapport Pautre ver- 
ticalement par rotation mutuelle autour d'un axe imagi- 
naire perpend iculaire conjointement aux susdits axes 
horizontal et vertical. 

[001 1 ] Ainsi, non seulement on realise les deux types 
d'axe de rotation qui sontfonctionnellement requis pour 
un traitement correct des corps transported, mais en 
outre on confere au systeme un troisieme degre de li- 
berte en rotation qui, bien qu'etant d'amplitude angulaire 
tres restreinte au niveau de chaque arbre d'accouple- 
ment, est toutefois suffisant pour eviter le coincement 
des platines les unes contre les autres sous Paction de 
leur propre poids (f leche). 

[0012] Avantageusement, I'arbre interdit Tinclinaison 
mutuelle de ces deux platines (A i5 Bj) autour d'un axe 
vertical ; il est egalement avantageux que I'accouple- 
ment de deux platines appartenant rexpectivement a 
des paires voisines soit propre a interdire leur rotation 
mutuelle autour d'un axe horizontal. 
[0013] Dans un mode de realisation prefere en raison 
de sa simplicity structurelle et de son cout relativement 
faible, I'arbre horizontal d'accouplement des deux plati- 
nes est solidaire rigidement, par une de ses extremites, 
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d'une premiere des platines et est relie a la seconde pla- 
tine, par son autre extremite, par Nntermediaire d'un 
roulement a billes ; de preference alors, le roulement a 
billes comporte, d'une part, une cage interieure entou- 
rant ladite autre extremite de I'arbre d'accouplement et 
en appui contre une portee terminale formee par une 
tete elargie de ladite extremite de I'arbre et, d'autre part, 
une cage exterieure retenue dans une cavite p revue 
dans ladite seconde platine; il est alors souhaitable que 
le susdit jeu entre les deux platines d'une meme paire 
soit autorise grace a la conformation de la cage interieu- 
re, de la cage exterieure et des billes. 
[001 4] Pour ce qui est maintenant de ('articulation des 
platines autour d'axes verticaux propre a autoriser une 
trajectoire curviligne de la chaTne de transfer!, ii est sou- 
haitable de prevoir une piece d'attelage interposee en- 
tre chacune des deux susdites platines et la platine qui 
lui est immediatement adjacente, ladite piece d'attelage 
etant articulee avec les deux platines qu'elle reunit alors 
autour de deux axes respectifs de rotation ; de prefe- 
rence alors, les deux axes de rotation de la piece d'at- 
telage et des deux platines respectives sont respective- 
ment coaxiaux aux corps supportes par les platines. 
Grace a cet agencement, tous les corps coincident avec 
des axes verticaux de rotation des platines de support 
et Ton est ainsi assure que tous les corps suivent des 
trajectoires rigoureusement identiques dans les por- 
tions courbes de deplacement de la chaTne, ce qui est 
d'une extreme importance par exemple lorsqu'il s'agit 
de corps qui defilent devant des lampes de chauffage 
au cours d'un traitement thermique. 
[001 5] 1 1 est alors interessant de prof iter de la presen- 
ce de la piece d'attelage pour lui attribuer des fonctions 
supplementaires. En particulier, on peut faire en sorte 
que la piece d'attelage supporte en outre au moins un 
organe de guidage propre a cooperer avec une came 
fixe de commande de rotation autour du susdit arbre ho- 
rizontal pour le renversement ou le redressement des 
corps. De la sorte, les deux platines auxquelles la piece 
d'attelage est accouplee sont entraTnees en rotation de 
facon parfaitement synchrone et ces deux platines, bien 
que disposeestete-beche, peuvent etre realisees struc- 
turellement de facon rigoureusement identique, ce qui 
simplifie la fabrication et reduit les couts de production. 
[0016] En considerant les dispositions conformes a 
I'invention qui viennent d'etre exposees, on constate 
que les platines ne sont plus totalement independantes 
les unes des autres, du point de vue des diverses rota- 
tions, comme c'etait le cas dans les dispositifs ante- 
rieurs. Les platines sont, ici, solidaires sous forme de 
paires : chaque platine est solidaire d'une des platines 
adjacentes pour la rotation autour de I'axe horizontal 
(ren verse me nt/redressement des corps creux) et de la 
platine adjacente opposee pour la rotation autour de 
I'axe vertical (curvilinearite de ia chaTne). Toutefois, cet- 
te solidarisation par paires ne pose en pratique aucun 
probleme et ne constitue done pas un handicap. 
[001 7] L'invention sera mieux comprise a la lecture de 
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la description qui suit de certains modes de realisation 
donnes uniquement a titre d'exemples purement illus- 
tratifs. Dans cette description, on se refere aux dessins 
annexes sur lesquels : 

la figure 1 est une vue de cote, en coupe, d'une par- 
tie d'un dispositif de transfer! de corps agence con- 
formement a un mode de realisation prefere de I'in- 
vention; 

la figure 2 est une vue de dessus en coupe selon la 
ligne ll-ll de la figure 1 ; 

les figures 3 et 4 sont des vues a echelle tres agran- 
die, en vue de cote, d'une partie du dispositif de la 
figure 1 , respectivement dans deux positions fonc- 
tionnelles differentes : 

les figures 5 et 6 illustrent, en vue de dessus, res- 
pectivement deux autres modes de realisation du 
dispositif des figures 1 et 2 ; et 
la figure 7 est une vue fragmentaire Hlustrant une 
variante de realisation d'une partie du dispositif des 
figures 1 a 6. 



[0018] Dans la description detaillee qui suit, on pren- 
dra en consideration un dispositif de transfert de corps 
25 creux qui semble constituer une application interessan- 
te et preferee de l'invention, etant entendu toutefois que 
l'invention peut s'appliquer a des dispositifs de transfert 
de tous corps. 

[0019] En se referant tout d'abord a la figure 1 , il y est 
30 represents une partie d'un dispositif de transfert de 
corps creux notamment en matiere thermoplastique 
munis d'une ouverture formant goulot tels que prefor- 
mes, bouteilles, flacons, etc. 

[0020] Le dispositif de transfert comporte une multi- 
35 plicite de paires successives de platines de support A |} 
Bj, ces platines etant propres a supporter des corps 
creux respectifs. Ces platines sont accouplees les unes 
a la suite des autres d'une maniere qui sera explicitee 
plus loin de facon a constituer une chaTne sans fin cur- 
40 viligne mobile. 

[0021] Chaque platine A h Bj supporte un corps tubu- 
laire 1 vertical dans lequei une tige 2 est supportee a 
libre rotation avec en general possibility de deplace- 
ment axial. 

45 [0022] Chaque tige 2 possede une extremite supe- 
rieure 3 saillant au-dela du corps tubulaire 1 et sur la- 
quelle est fixee, solidaire en rotation, une roue dentee 
4 propre a engrener avec une chaTne a maillons telle 
qu'une chaTne de Galle (non representee) qui est dis- 

50 posee fixe le long de la trajectoire suivie par le dispositif 
de transfert : I'engrenement de la roue 4 avec la chaTne 
a maillons fixe provoque la rotation de ia tige 2 sur elle- 
meme, par exemple en vue d'une exposition reguliere 
d'un corps creux au rayonnement d'un organe de chauf- 

55 fage dispose unilateralement. 

[0023] A son extremite inferieure, la tige 2 presente 
un epaulement 5 sur lequei prend appui un ressort de 
rappel 6 s'appuyant a son autre extremite contre un 
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epaulement interieur 7 du corps tubulaire. 
[0024] L'extremite inferieure de la tige 2 supporte par 
ailleurs unetete de prehension 8 propre a saisir un corps 
creux 9 (tige du milieu sur la fig. 1 ) par son goulot. Dans 
I'exemple represented la tete de prehension 8 comporte 
un noyau central 1 0 supportant une bague peripherique 
11 elastiquement deformable radialement qui, etant in- 
troduite dans le goulot du corps creux 9, retient celui-ci 
par friction. 

[0025] Sur la figure 1 , les deux tiges de gauche et du 
milieu sont maintenues en position basse sous Taction 
du ressort de rappel 6 (position chargee), tandis que la 
tige de droite est remontee sous Taction d'un effort ex- 
terieur (par exemple une came) a Tencontre du ressort 
6 de maniere que la tete de prehension 8 remonte dans 
une jupe tubulaire 12 prolongeant le corps tubulaire 1 
vers le bas et chassant le corps creux 9 hors de la tete 
de prehension 8 (position dechargee ou attente de char- 
gement). 

[0026] L'agencement qui vient d'etre decrit n'est don- 
ne qu'a titre d'exemple et n'est pas directement lie avec 
les dispositions propres a Pinvention qui vont mainte- 
nant etre plus precisement decrites. 
[0027] Comme visible plus facilement sur les trois fi- 
gures 2, 5 et 6, deux platines consecutives A } et Bj sont 
accouplees Tune a l'autre par un arbre horizontal 13 
(c'est-a-dire s'etendant sensiblement selon la direction 
de deplacement de la chame sans fin) autorisant la seu- 
le rotation mutuelle des deux platines Aj, B } autour dudit 
arbre (renversement des corps creux goulot en bas, ou 
redressement des corps creux goulot en haut) et inter- 
disant toute inclinaison sensible mutuelle de ces deux 
platines autour d'un axe vertical. 

[0028] Par ailleurs, chacune des deux platines Aj, Bj 
precitees est accouplee a une autre platine immediate- 
ment adjacente (Aj avec Bj.., situee a sa gauche sur le 
dessin ; Bj avec A i+j situee a sa droite sur le dessin) de 
facon articulee autour d'au moins un axe vertical de ro- 
tation propre a autoriserseulement Tincfinaison mutuel- 
le des platines A i+I et Bj, et Aj et Bj.., autour dudit axe 
vertical et a interdire leur rotation mutuelle autour d'un 
axe horizontal. 

[0029] Pour ce qui est de ce dernier agencement, on 
peut accoupler par un pivot 14 vertical les extremites 
correspondantes, qui se chevauchent, des couples de 
platines A,, B M ; Bj, A j+1 ; etc, comme cela est illustre a 
la figure 5. 

[0030] On peut aussi envisager, comme cela est illus- 
tre a la figure 6, de munir chaque platine A, d'une partie 
allongee 15 (s'etendant vers la gauche sur le dessin) 
propre a chevaucher partiellement la platine Bj.., adja- 
cente et a entourer le corps tubulaire 1 supporte par cet- 
te derniere : ainsi ce sont lesdits corps tubulaires 1 des 
platines Bj qui constituent les pivots d'articulation verti- 
cal e. 

[0031] Toutefois, on notera que, aussi bien dans le 
mode de realisation de la figure 5 que dans celui de la 
figure 6, certains au moins des corps tubulaires 1 ne 



suivent pas rigoureusement Taxe median dans les par- 
ties courbes de la trajectoire (les deux corps tubulaires 
1 respectivement des platines Aj et Bj dans l'agence- 
ment de la figure 5 ; le corps tubulaire 1 de la platine A, 
5 dans l'agencement de la figure 6). Dans ce cas, au 
moins certains corps tubulaires sont, dans les parties 
courbes de trajectoires, legerement deportes vers le 
centre de courbure. Dans certaines applications, il peut 
en resulter un inconvenient grave (par exemple a la tra- 

10 versee d'un four de chauffage, les corps creux suppor- 
tes par les tiges 2 centrees dans ces corps tubulaires 
sont sensiblement rapprochees, respectivement eloi- 
gnees des lampes de chauffage disposees lateralement 
selon Templacement de montage de ces lampes, et le 

15 traitement thermique de ces corps creux est incorrect). 
[0032] Pour eviter cet inconvenient, on peut avanta- 
geusement avoir recours a l'agencement de la figure 2 
dans lequel on a mis en oeuvre une piece d'attelage 1 6 
qui est interposee entre les platines a accoupler Aj, B M ; 

20 Bj, A i+1 ; etc. Cette piece d'attelage 1 6 est agencee pour 
chevaucher partiellement les platines Bj et A i+1 (ou Aj et 
B M ), en entourant les corps tubulaires 1 supportes par 
celles-ci. De la sorte, les axes de tous les corps tubu- 
laires 1 du dispositif coincident avec des axes vericaux 

25 d'articulation et Ton est alors assure que tous les corps 
creux supportes par lesdits corps tubulaires suivent ri- 
goureusement la meme trajectoire centree. 
[0033] On peut profiter de la place disponible sur les 
pieces d'attelage 1 6 pour les equiper de certains acces- 

30 soires, par exemple les roues ou galets 17, 18 neces- 
saires a la commande de redressement/retournement 
par cooperation avec une came fixe. 
[0034] Pour ce qui est maintenant de I'accouplement 
des platines A,, Bj par Tintermediaire d'un arbre horizon- 

35 tal 1 3, on peut avoir avantageusement recours au mode 
de realisation prefere illustre a la figure 1 et, a echelle 
agrandie, aux figures 3 et 4. 

[0035] A une de ses extremites, Tarbre 13 peut etre 
solidarise rigidement a Tune des platines, ici la platine 

40 Aj. A cet effet, on peut prevoir que la platine A, est pour- 
vue d'un logement axial 19 dans lequel est engagee 
sans jeu notable ladite extremite de Tarbre 13 et une 
goupille verticate 20 est emmanchee dans des trous en 
coincidence pratiques dans la platine Aj et Tarbre 13 

45 pour bloquer Tarbre dans la platine aussi bien axiale- 
ment qu'en rotation. 

[0036] L'autre extremite de Tarbre 13 est engagee 
dans une cavite 21 interieure a l'autre platine Bj et un 
roulement a billes 22 est interpose entre Tarbre 1 3 et la 

50 platine Bj. A cet effet, la cage interne 24 du roulement 
a billes entoure Tarbre 13 et est en appui axial contre 
une portee formee par une tete terminale elargie 23 de 
Tarbre 13. La cage externe 26 du roulement a billes 22 
repose contre la paroi de la cavite 21 precitee et est en 

55 appui axial contre un rebord frontal de la cavite 21 . La 
cage interne 24 presente un rebord annulaire periphe- 
rique 25 s'etendant radialement par rapport a Tarbre 13, 
du cote de la tete terminale elargie 23, et en direction 
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de la cageexterieure26. La cage exterieure26presente 
un rebord annulaire peripherique 27 s'etendant radiale- 
ment par rapport a I'arbre 1 3, du cote oppose a la tete 1 . 

elargie 23, et en direction de la cage interieure 24. Ainsi, 
en fonctionnement, les billes 28 sont coincees entre les 5 
cages 24, 26 non seulement radialement, mais aussi 
axialement et transmettent I'effort de traction d'une pla- 
tine a la suivante fors du deplacement de la chame. 
[0037] Enfin, les surfaces mutuellement en regard 
des platines Aj et Bj respect ivement sont sensiblement 10 
planes de maniere a faciliter le mouvement de rotation 
mutuel. 

[0038] Toutefois, comme visible a la figure 3, ii est 
souhaitable que les deux surfaces mutuellement en re- 
gard des platines Aj et Bj ne soient pas maintenues ri- '5 
goureusement plaquees I'une contre I'autre et que la 
longueur de I'arbre 1 3 soit determinee de maniere qu'un 
jeu e sensible, bien que tres faible, subsiste entre elles. 
Sur les figures 3 et 4, ce jeu a ete considerablement 
agrandi pour faciliter la lecture des dessins ; mais en 20 
pratique un jeu e inferieur a environ 0,8 mm, de prefe- 
rence de I'ordre de 0,2 a 0,5 mm, peut suffire pour les 
architectures les plus courantes des installations con- 
cern ees. 

[0039] Dufaitdecetagencement, I'arbre 13 reste par- 25 
faitementsolidaire de la platine A h mais, comme iliustre 
a la figure 4, la platine Bj peut effectuer un deplacement 
de rotation ou basculement par rapport a la platine Aj, 
grace a la possibility d'un faible decalage mutuel des 
deux cages 24, 26 du roulement a billes et dans la limite 30 2. 
imposee par la valeur du jeu e. Ce deplacement ou bas- 
culement correspond a une capacity de rotation autour 
d'un axe de rotation imaginaire perpendiculaireconjoin- 
tement aux axes horizontal (arbre 13) et vertical (axe 
des corps tubulaires 1) dont il a ete question plus haut. 35 
[0040] On permet ainsi a I'ensemble de la chame de 
prendre, localement, la fleche requise pour un fonction- 
nement correct du dispositif malgre le poids important 
de chaque element (toutes les pieces sont usinees en 
acier). 40 3. 

[0041] Bien entendu, Paccouplement entre les paires 
de platines Aj et Bj pourrait etre realise de manieres dif- 
ferentes. En particuiier, il n'est pas imperatif que I'arbre 
13 soit solidaire en rotation de Tune des platines (ici la 
platine Aj), et ii pourrait tout aussi bien etre accouple a 45 
la platine Aj a libre rotation, eventuellement avec inter- 4. 
position d'un roulement. A titre d'exemple, a la figure 7 
I'arbre 13 possede une seconde tete elargie 29 qui est 
engagee dans un evidementtaraude 30 de la platine A { 
et qui y est retenue et bloquee axialement par un ecrou 50 
31. 

[0042] Toutefois, le mode de realisation qui a ete plus 5. 
specif iquement decrit ci-dessus et represents sur les 
dessins est celui qui semble actuellement le mieux ap- 
proprie sur le plan de la resistance mecanique et de la 55 
fiabilite, de la simplicity structurelle et d'un coOt aussi 
reduit que possible aussi bien pour la fabrication que 
pour Pentretien. 



Revendications 



Dispositif de transfert de corps, ce dispositif com- 
portant une multiplicity de platines (Aj, Bj) qui sup- 
portent chacune un corps et qui sont accouplees 
les unes a la suite des autres en une chame sans 
fin curviligne mobile avec des articulations propres 
a autoriser la curvilinearite de ladite chame mobile 
ainsi que simultanement la rotation des platines 
autour d'un axe horizontal pour renverser ou re- 
dresser les corps, 

caracterise en ce que les platines de support des 
corps sont accouplees de la facon suivante : 

les platines sont reunies par paires (A s , Bj) suc- 
cessives et les deux platines (Aj, Bj) de chaque 
paire sont accouplees par un arbre horizontal 
(13) autorisant la rotation mutuelle des deux 
platines autour dudit arbre pour le renverse- 
ment ou le redressement des corps (9), et 
chacune des deux susdites platines (respecti- 
vement Aj, Bj) d'une paire est accouplee a une 
autre platine immediatement adjacente appar- 
tenant a une paire voisine (respect ivement 
Bj_i ; A l+1 ) de facon articulee autour d'au moins 
un axe vertical de rotation propre a autoriser 
leur inclinaison mutuelle autour dudit axe verti- 
cal. 

Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en 
ce qu'en outre, le susdit arbre horizontal (13) ac- 
couplant les deux susdites platines (Aj, Bj) d'une 
paire est conforme de maniere qu'un jeu subsiste 
entre lesdites deux platines (Aj, Bj) de chaque paire 
et que celle-ci puissent s'incliner I'une par rapport 
I'autre verticalement par rotation mutuelle autour 
d'un axe imaginaire perpendiculaire conjointement 
aux susdits axes horizontal et vertical. 

Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
en ce que I'arbre horizontal (13) accouplant les 
deux platines (Aj, Bj) de chaque paire de platines 
interdit I'inclinaison mutuelle de ces deux platines 
(Aj, Bj) autour d'un axe vertical. 

Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que I'accou- 
plement de deux platines appartenant respective- 
ment a des paires voisines est propre a interdire 
leur rotation mutuelle autour d'un axe horizontal. 

Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que I'arbre ho- 
rizontal (13) d'accouplement des deux platines (Aj, 
Bj) d'une paire est solidaire rigidement, par une de 
ses extremites, d'une premiere des platines (Aj) et 
est relie a la seconde platine (Bj), par son autre ex- 
tremity, par rintermediaire d'un roulement a billes 
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6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en 
ce que le roulement a billes (22) comporte, d'une 
part, une cage interieure entourant ladite autre ex- 
tremite de I'arbre d'accouplement (13) et en appui 
contre une portee terminale formee par une tete 
elargie (23) de ladite extremite de I'arbre (13) et, 
d'autre part, une cage exterieure retenue dans une 
cavite (21) prevue dans ladite seconde platine (Bj). 

7. Dispositif selon la revendication 6, caracterise en 
ce que la conformation de la cage interieure (24), 
de la cage exterieure (26) et des billes (28) autorise 
le susdit jeu entre les deux platines (A h B|) d'une 
rneme paire. 

8. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce qu'il comporte 
une piece d'attelage (16) interposee entre chacune 
des deux susdites platines (respectivement Aj ; Bj) 
et la platine qui lui est immediatement adjacente 
(respectivement B M ; A i+1 ), ladite piece d'attelage 
(16) etant articulee avec les deux platines qu'elle 
reunie (A jt Bj.., ; A i+1 , Bj) autour de deux axes res- 
pectifs de rotation. 

9. Dispositif selon la revendication 8, caracterise en 
ce que les deux axes de rotation de la piece d'atte- 
lage (1 6) et des deux platines respectives sont res- 
pectivement coaxiaux aux corps tubulaires (1 ) sup- 
ported par les platines. 

10. Dispositif selon la revendication 8 ou 9, caracterise 
en ce que la piece d'attelage (16) supporte en outre 
au moins un organe de guidage (17, 18) propre a 
cooperer avec une came fixe de commande de ro- 
tation autour du susdit arbre horizontal pour le ren- 
versement ou le redressement des corps. 

1 1 . Dispositif de transfert de corps creux (9) en matiere 
plastique munis d'une ouvertureformant goulot tels 
que preformes, bouteilles, flacons ou analogues, ce 
dispositif comportant une multiplicity de platines (A h 
Bj) de support des corps creus respectifs qui sont 
accouplees les unes a la suite des autres en une 
chatne sans fin curviligne mobile avec des articula- 
tions propres a autoriser la curvilinearite de ladite 
chatne mobile ainsi que simultanement la rotation 
des platines autour d'un axe horizontal pour renver- 
ser (goulot en bas) ou redresser (goulot en haut) 
les corps creux, 

caracterise en ce qu'il est constitue selon I'une quel- 
conque des revendications precedentes. 



1. Vorrichtung fur den Transfer von Korpern, wobei die 
Vorrichtung eine Mehrheit von Platten (Aj, Bj) auf- 

5 weist, die jeweils einen Korper tragen und aufein- 

anderfolgend zu einer beweglichen, gekrummt ver- 
laufenden Endloskette mit Gelenkverbindungen 
gekoppelt sind, die dazu geeignet sind, sowohl den 
gekrummten Verlauf der beweglichen Kette als 

10 auch gleichzeitig die Drehung der Platten um eine 
horizontale Achse zum Umsturzen oder Aufrichten 
der Korper zuzulassen, 

dadurch gekennzeichnet, daB die Platten zum Tra- 
gen der Korper auf die folgende Weise gekoppelt 
15 sind: 

die Platten sind zu aufeinanderfolgenden Paa- 
ren (Aj, Bj) vereint, und die beiden Platten (Aj, 
Bj) eines jeden Paares sind durch eine horizon- 
20 tale Welle (1 3) gekoppelt, welche die wechsel- 

seitige Drehung der beiden Platten um die Wel- 
le zum Umsturzen oder Aufrichten der Korper 
(9) zulaBt, und 

jede der beiden Platten (Aj bzw. Bj) eines Paa- 
25 res ist an eine unmittelbar benachbarte, zu ei- 

nem benachbarten Paar (B M bzw. A j+1 ) geho- 
rende weitere Platte gekoppelt, auf gelenkige 
Weise um mindestens eine vertikale Drehach- 
se, die geeignet ist, deren wechselseitige Nei- 
30 gung um die vertikale Achse zuzulassen. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daG des weiteren die horizontale Achse 
(13), welche die beiden Platten (Aj, B,) eines Paares 

35 koppelt, derart ausgebildet ist, daB ein Spiel zwi- 
schen den beiden Platten (Aj, Bj) eines jeden Plat- 
tenpaares besteht, und daB diese sich durch wech- 
selseitige Drehung um eine imaginare Achse, die 
gleichzeitig zu der horizontalen und der vertikalen 

40 Achse senkrecht steht, in Bezug aufeinander nei- 
gen konnen 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die horizontale Welle (13), wel- 

45 che die beiden Platten (Aj, Bj) eines jeden Platten- 
paares koppelt, die wechselseitige Neigung dieser 
beiden Platten (Aj, Bj) um eine vertikale Achse ver- 
hindert. 

so 4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Kopp- 
lung der beiden Platten, die jeweils benachbarten 
Paaren angehoren, dazu geeignet ist, deren wech- 
selseitige Drehung um eine horizontale Achse zu 

55 verhindern. 

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet. daBdiehorizon- 
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tale Welle (13) zum Koppeln der beiden Platten (A h 
Bj) eines Paares mit einem ihrer Enden mit einer 
ersten der Platten (A { ) stair verbunden und mit ih- 
rem anderen Ende uber ein Kugellager (22) mit der 
zweiten Platte (Bj) verbunden ist. 5 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Kugellager (22) einerselts einen 
inneren Lagerring aufweist, der das genannte an- 
dere Ende der Kopplungswelle (13) umschlieBt und 10 
an einer durch einen verbreiterten Kopf (23) des En- 
des der Welle ( 1 3) gebildeten Endauf lagef lache ab- 
gestiitzt ist, und andererseits einen auBeren Lager- 
ring, der in einer in der zweiten Platte (Bj) vorgese- 
henen Aussparung (21) gehalten ist. 15 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ausbildung des inneren Lager- 
rings (24), des auBeren Lagerrings (26) und derKu- 
gein (28) das genannte Spiel zwischen den beiden 20 
Platten (Aj, Bj) eines gleichen Paares zulaBt. 

8. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB sie ein Zwi- 
schenverbindungsteil (16) aufweist, das jeweils 25 
zwischen einer der beiden Platten (Aj bzw. Bj) und 
derdazu unmittelbar benachbarten Platte (B i _ 1 bzw. 
A i+1 ) angeordnet ist, wobei das Zwischenverbin- 
dungsteil (1 6) mit den beiden Platten, die sie vereint 

(Aj, B M ; A j+1 , Bj), urn zwei jeweilige Drehachsen ge- 30 
lenkig verbunden ist. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die zwei Drehachsen des Zwischen- 
verbindungsteils (16) und der beiden jeweiligen 35 
Platten jeweils koaxial zu den von den Platten ge- 
tragenen rohrenformigen Korpern (1) sind. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 8 Oder 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Zwischenverbindungsteil 40 
(1 6) des weiteren mindestens ein Fuhrungsorgan 
(17, 18) tragt, das dazu geeignet ist, zum Umstur- 
zen bzw. Auf richten der Korper mit einer feststehen- 
den Kurve zum Steuern der Drehung um die hori- 
zontale Welle zusammenzuwirken. 45 



11. Vorrichtung fur den Transfer von Hohlkorpern (9) 
aus Plastikmaterial, die mit einer einen Halsdarstel- 
lenden Offnung versehen sind, wie etwa Vorform- 
lingen, Flaschen, Flakons oder dergleichen, wobei so 4. 
die Vorrichtung eine Mehrzahl von Platten (Aj, Bj) 
zumTragen der jeweiligen Ho hlkorper aufweist, die 
aufeinanderfolgend zu einer beweglichen, ge- 
krummt veriaufenden Endloskette mit Gelenkver- 
bindungen gekoppelt sind, die dazu geeignet sind, 55 
sowohl den gekrummten Veriauf der beweglichen 5. 
Kette als auch gleichzeitig die Drehung der Platten 
um eine horizontale Achse zum Umsturzen (Hals 



unten) oder Aufrichten (Hals oben) der Korper zu- 
zulassen, 

dadurch gekennzeichnet, daB sie gemaB einem der 
vorhergehenden Anspriiche aufgebaut ist. 



Claims 



A body transfer device, this device comprising a 
multiplicity of plates (A is Bj) which each support a 
body and which are coupled one after another in an 
endless curvilinear mobile chain with articulations 
suitable to allow the curvilinearity of said mobile 
chain and simultaneously the rotation of the plates 
around a horizontal axis so as to turn the bodies 
over or set them upright, 

characterised in that the plates supporting the bod- 
ies are coupled in the following way : 

the plates are joined in successive pairs (Aj, Bj) 
and the two plates (A j} Bj) of each pair are cou- 
pled by a horizontal shaft (1 3) allowing the mu- 
tual rotation of the two plates around said shaft 
to turn the bodies (9) over or set them upright, 
and 

each of the two above-mentioned plates (Aj, Bj 
respectively) of a pair is coupled to another im- 
mediately adjacent plate belonging to a neigh- 
bouring pair (B M ; A l+1 respectively) in an artic- 
ulated way around at least one vertical axis of 
rotation which is suitable to allow their mutual 
inclination around said vertical axis. 

A device according to claim 1 , characterised in that, 
additionally, the above-mentioned horizontal shaft 
(13) coupling the two above-mentioned plates (Aj, 
Bj) of a pair is configured so that there remains 
some clearance between said two plates (A h Bj) of 
each pair and that these may tilt relative to each oth- 
er vertically by mutual rotation around an imaginary 
axis perpendicular at the same time to the above- 
mentioned horizontal and vertical axes. 

A device according to claim 1 or 2, characterised in 
that the horizontal shaft ( 1 3) coupling the two plates 
(Aj, Bj) of each pair of plates prevents the mutual 
inclination of these two plates (Aj, Bj) around a ver- 
tical axis. 

A device according to any one of the previous 
claims, characterised in that the coupling of two 
plates belonging respectively to neighbouring pairs 
is suitable to prevent their mutual rotation around a 
horizontal axis. 

A device according to any one of the previous 
claims, characterised in that the horizontal coupling 
shaft (1 3) of the two plates (Aj, Bj) of a pair is rigidly 
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fixed, by one of its ends, with a first of the plates (Aj) 
and is connected to the second plate (Bj), by its oth- 
er end, by means of a ball bearing (22). 

6. A device according to claim 5, characterised in that 5 
the ball bearing (22) comprises, on the one hand, 

an internal race surrounding said other end of the 
coupling shaft (13) and supported against a termi- 
nal support surface formed by a widened head (23) 
of said shaft (13) end and, on the other hand, an 10 
external race retained in a cavity (21 ) provided in 
said second plate (Bj). 

7. A device according to claim 6, characterised in that 
the configuration of the internal race (24), the exter- 15 
nal race (26) and the balls (28) allows the above- 
mentioned clearance between the two plates (A h Bj) 

of a same pair. 

8. A device according to any one of the previous 20 
claims, characterised in that it comprises a coupling 
component (16) interposed between each of the 
two above-mentioned plates (Aj ; Bj respectively) 
and the plate which is immediately adjacent to it 
( b m ! A i+1 respectively), said coupling component 25 
(16) being articulated with the two plates which it 
joins (Aj, Bj^ ; A }+1 , Bj) around two respective axes 

of rotation. 

9. A device according to claim 8, characterised in that 30 
the two axes of rotation of the coupling component 
(16) and of the two respective plates are respective- 
ly coaxial to the tubular bodies (1 ) supported by the 
plates. 

35 

10. A device according to claim 8 or 9, characterised in 
that the coupling component (1 6) supports addition- 
ally at least one guide part (17, 18) suitable to en- 
gage with a fixed cam controlling rotation around 
the above-mentioned horizontal shaft for turning the 40 
bodies over or setting them upright. 

11. A device for transferring hollow bodies (9) made of 
thermoplastic material equipped with an opening 
forming a neck such as preforms, bottles, flasks or 45 
the like, this device comprising a multiplicity of 
plates (Aj; Bj) supporting respective hollow bodies 
which are coupled one after another in an endless 
curvilinear mobile chain with articulations suitable 

to allow the curvilinearity of said mobile chain and so 
simultaneously the rotation of the plates around a 
horizontal axis so as to turn the hollow bodies over 
(neck down) or set them upright (neck up), charac- 
terised in that it is constituted according to any one 
of the previous claims. 55 
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